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Résumé. Ce travail s’inscrit dans la conception et la réalisation d’algorithmes de
positionnement pair-a-pair pour un environnement d’intérieur et pour des techniques
de positionnement basées sur les réseaux radios 802.11.x. Dans les travaux de cette
These, nous avons souhaité étudier 3 techniques de base afin de montrer leur com-
plémentarité pour améliorer la qualité (précision et la fréquence) de positionnement.
L’ étude rigoureuse s’appuie sur une méthodologie de tests construites sur plusieurs
années, en 1’occurrence, un jeu de 21 scénarios de tests permettant d’évaluer des so-
lutions de positionnement centrées mobiles ou bien infrastructure, en tenant compte
de I’orientation des antennes, de dispositions 4D (hauteur + modifications tempo-
relles), de la présence humaine, d’obstacles matériel inopinés, des variations de tem-
pératures ... Nous avons donc réalisé une étude de trois techniques de base de po-
sitionnement en intérieur basées sur les réseaux sans fils. Ces techniques sont une
approche barycentrique fondée sur la N-latération et le modele de propagation de
signaux radio FRIIS, deux approches de fingerprint statique et dynamique. Les tests
menées montrent qu’aucune des approches est fondée a procurer le meilleur posi-
tionnement, qu une approche combinant ces 3 techniques est a méme de proposer
une amélioration substantielle du positionnement.
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FIGURE 1: fichier des données brutes issues de 1’agregateur
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FIGURE 2: Protocol du systeme Pair-a-Pair et courbe des Résultats du positionnement Pair-a-Pair
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